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Abstract 



Control is carried out during one or more opening and/or closing movements of at least one leaf (la, lb). 
Monitoring the activation zone (19) from the sensor unit (9), adjustments are carried out in evaluation 
and control (23,25, fig. 3). The effective zones (19) are enlarged so sensitivity is increased in such a way 
that self activation is reached, and adjustments carried out, effecting a safety distance for preventing self 
activation. 
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(54) Verfahren und Vorrichtung zur Ansleuerung und/oder Uberwachung eines motorisch 
angetriebenen Riigels 

(57) Ein verbessertes Verfahren zur Ansleuerung 
und/oder Uberwachung eines angetriebenen Flugels, 
insbesondere einer Tur. eines Fensters Oder dgl. sowie 
eine zugehOrige Vorrichtung zelchnen sich dadurch 
aus, da6 in einem Teach- In- Verfahren wdhrend einer 
Oder mehrerer Offnungs- und/oder SchlieBbewegungen 
des zumindest einen Flugels (1a. 1b. 1c) die Empfind- 
lichkeit in der Sensoreinrichtung (9) so verstellt wird. bis 
ein Betriebsmodus gefunden ist. bei dem eine Selbst- 
ausldsung der Tur wShrend des SchlieSvorganges ver- 
mieden 1st. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifft ein Verfahren sowie eine 
Vorrichtung zur Ansteuerung und/oder Uberwachung 
eines motorisch angetriebenen FlOgels, insbesondere s 
einer Tur, eines Fensters Oder vergleichbarer Einrich- 
tungen. Dazu sind ubiicherweise nachfoigend auch als 
Eriassungs- und Qberwachungsmfttel bezeichnete Ein- 
richtungen vorgesehen, wie sie auch unter den Begrif- 
fen "Sensoren** allgemein oder beispielsweise io 
"Bewegungsmelder** im besonderen bekannt sind. Per- 
ner ist Qblicherweise eine Auswert- und Steuerungsein- 
richtung vorgesehen, die getrennt Oder gemeinsam 
aufgebaut sein kann. DarQber wird lelztllch der Antrieb 
eines Rugels gesteuert. ^ is 

[0002] Die nachfoigend allgemein auch als Sensoren 
bezeichneten Ubenvachungs- und Erfassungsmittel, 
wie sie ubiicherweise zur Steuerung und Ubenwachung 
von Turen eingesetzt werden, unterscheiden sich im 
Hinblick auf ihre technlsche Funktion und/oder Anwen- 20 
dung. 

[0003] Bewegungsmelder arbeiten dabei ubiicher- 
weise nach dem Doppelprinzip, d.h. daB ein Signal in 
den Oberwachungs- und Ausldsebereich der zu uber- 
wachenden Tur (gieichgultig ob es sich um eine Flugel- 25 
tur. eine Schiebetur. Karusseittur oder dgL handelt) 
abgestrahit und die reflektierte Strahlung ennplangen 
und ausgewertet wird. Fallt die Strahlung auf eine 
bewegte Person, so ergibt sich in Abhdngigkeit der 
Reiativbewegung der bewegten Person auf den Strahler 30 
zu Oder von diesem weg eine Frequenzverschiebung. 
QrundsStzlich konnen derartige Bewegungsmelder auf 
der Basis von UltraschalL Infrarotstrahlung oder nach 
dem Radarprinzip arbeiten. 

[0004] Daneben sind auch sogenannte ZustarKlsmel- 35 
der bekannt, die, ebenfalls auf unterschiedlichen techni- 
schen Prinzlpien, hdufig im Infrarotbereich arbeiten. 
Dabei sind in der Regel Zustandsmelder bekannt. die 
die sogenannte Passiv-lrrfrarotstrahlung auswerten. 
Durch Messung der im UbenA^achungsund AuslOsebe- 40 
reich abgegebenen Strahlung durch die Sensoren und 
Detektoren kann in Abhdngigkeit der sich verdndernden 
Intensitat der Strahlung eine entsprechende Auswer- 
tung und Ansteuerung der zu dffnenden und zu schlie- 
Benden Tur vorgenommen werden. 45 
[0005] Ferner sind auch sogenannte PrSsens-Detek- 
toren, insbesondere zum Absichern von Quetsch- und 
Scherkanten bekanrrt. Der einfachste Detektor dieser 
Art ist die sogenannte Lichtschranke. die beispielsweise 
bei Schiebeturanordnungen zur Absicherung eingesetzt so 
wird. Weiterhin ist eine Reihe von Gerdten. Tastern und 
Tastsensoren bekannt. die hdufig auf der Aktiv-lnfrarot- 
Technik basieren. Ebenso sind in diesem Bereich auch 
Gerdte mit Ultraschall. Lasertechnik und Bilderkennung 
(CCD) anzutreffen. 55 
[0006] Da die vorstehend genannten Prdsensdetekto- 
ren teurer als Bewegungsmelder sind und zudem auch 
nur ein sehr begrenztes Erfassungsfeld, d.h. ein sehr 



begrenztes Oberwachungs- und Ausldsefeld aufweisen. 
sind auch schon kombinierte Steuerungs- und Uberwa- 
chungseinrichtungen und -gertte vorgeschlagen wor- 
den, die einen Bewegungsmelder und einen Aktiv- 
Infrarot-Taster enthalten. 

[0007] Alle bisherigen Oberwachungs- und Steue- 
rungseinrichtungen fur bewegte Flugel, insbesondere 
Turen, weisen aber stets den Nachteil auf. da3 entwe- 
der der Obennrachungs- und AuslOsebereich nicht ideal 
gewdhlt ist, wenn ndmlich insbesondere in dem zu 
uberwacherKlen Bereich noch sogenannte Totzonen 
vorhanden sind, oder aber die Gefahr einer Selbstaus- 
Idsung der Tur besteht. 

[0008] GemaB der DE 36 1 8 692 C2 wind zur Obenwa- 
chung eines Turbereiches vorgeschlagen, beidsertig 
des Turdurchgangs eine grOBere und eine kleinere 
Uberwachungszone vorzusehen. um eine Offnungs- 
urKf SchiieBbewegung der zu ubeoA^chenden Turflugel 
mit hdherer Sicherheit insbesondere dann vorzuneh- 
men. wenn sich wdhrend des Verlassens des zu uber- 
wachenden Turbereiches bereits eine ndchste Person 
diesem Bereich ndhert. 

[0009] GemdB der US 5 1 42 1 52 wird eine Sensorvor- 
richtung vorgeschlagen, und zwar mit einem Schwellen- 
Sensor. der den unmittelbaren Turdurchgangsbereich 
uberwacht und unter Ven/vendung eines weiteren Sen- 
sors, der den Bereich vor dem unmittelbaren Turdurch- 
gang ubenwacht. 

[0010] Aber auch bei den beiden zuletzt genannten 
bekannten Schiebeturanlagen und zugehOrigen Steue- 
rungsvorrichtungen bteiben Totzonen, die gewisse 
Gefahrenmomente entstehen lassen. 
Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es von daher 
ein verbessertes Verfahren sowie eine zugehCrige Vor- 
richtung zur Ansteuerung und/oder Oberwachung eines 
angetriebenen Flugels. insbesondere einer TQr oder 
dgt. zu schaffen. 

[0011] Die Aufgabe wird erfindungsgemdB bezuglich 
des Verfahrens entsprechend den im Anspruch 1 bzw. 2 
und bezuglich der Vorrichtung entsprechend den im 
Anspruch 1 7 angegebenen Merkmalen geldst. Vorteil- 
hafte Ausgestattungen der Erfindung sind in den Unter- 
anspruchen angegeben. 

[0012] Das Hauptproblem bei Sensoren und Bewe- 
gungsmetdern nach dem Stand der Technik sind StO- 
rungen. die durch Seibstauslosung verursacht werden. 
Bei einem schlecht eingesteilten Sensor kann die sich 
schlieBende Tur einen Offnungsirrpuls ausl6sen, der 
die TQr wieder off net bevor sie ganz geschlossen ist. 
Eine solche Tur kommt also nie mehr zur Ruhe. da sie 
stSndig vor En^eichen der endgultigen SchlieBstellung 
wieder in Offnungsstellung zuruckverfahren wird. 
[0013] Es wird h^ufig versucht derartige beispiels- 
weise durch eine schlechte Antennencharakteristik 
und/oder durch vorhandene Reflexionen provozierte 
Selbstausldsungen der TQr durch Verstellung und/oder 
unterschiedliche /Kusrichtung des Sensors oder Bewe- 
gungsmelders zu unterbinden. beispielsweise dadurch. 
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da6 dessen Antenne verstellt undVoder dessert Seiten- 
keulen durch optimal e Montage der Aufputzgerdte 
abgeschirmt werden. Dies hat aber zwangsldufig auch 
zur Folge. daB der Uberwachungs- und Ausldsebereich 
verideinert wird. so daB in gefahrllchen Randbereichen 
unenvunschte Totzonen entstehen Konnen. in denen 
keine Personensicherheit mehr gewShrleistet ist. 

[0014] Demgegenuber schlagt die Erfindung vor, die 
Elektronik mit einer Selbstkalibrierung zu versehen. um 
bei dem Status Tur schlieBen" eine Selbstausldsung 
zu vermeiden. Die Selbstkalibrierung zur Ver^derung 
des wirksamen Ubervyachungs- und AuslOsebereiches, 
Insbesondere in Form einer Veranderung der Empifind- 
lichkeit des Sensors, wird bevorzugt durch ein vollauto- 
matisch durchfuhrbares Teach-ln-Verfahren ermittelt. 
Wahrend einer Offnungs- und SchlieBbewegung der 
zumindest ein- oder mehrflugeltgen Turen oder Fenster 
Oder dgl. wird die Verst&'kung des emp^ngenen Sen- 
sorstgnales langsam verdndert. z.B. erhdht bis die zu 
uberwachende Tur sich setbst dedektiert. Dann wird die 
Empfindlichkeit um einen bestimnrrten Faktor zuruckge- 
stetit, bis keine Gefahr fur die Selbstaustosung mehr 
besteht. 

[0015] In einer bevorzugten Ausfuhrungslbrm der 
Erfindung ist zudem vorgesehen, daB der Uberwa-. 
chungs- und/oder AuslOsebereich entsprechend dem 
zu uberwachenden Flugel- oder Turstatus verarxiert 
wird. Grundsatzlich wird der Uberwachungs- und Ausld- 
sebereich grundsatzllch groB gewShIt, so daB im Turbe- 
reich keine oder keine relevanten 
personengefahrderKlen Totzonen entstehen kdnnen 
Oder vorhanden sind. Nur wahrend des SchlieBvorgan- 
ges Ist vorgesehen, daB dann zumindest ein kleiner 
dimensionierter und/oder lageveranderter Uberwa- 
chungs- und Ausf6sebereich wirksam wird. dergestalt. 
daB eine Selbstausldsung und Umschaltung des zu 
uberwachenden Fiugeis in Offnungsrichtung vermieden 
wird. 

[0016] Bevorzugt kann dies dadurch erfolgen, daB 
zumindest eine Umschattung auf einen kleiner dimen- 
sionierten und/oder lageveranderten Uberwachungs- 
und Ausldsebereich wahrend des SchlieBvorganges 
der zu uberwachenden Tur vorgesehen ist. Bevorzugt 
kann aber auch eine mehrstufige Umschaltung wah- 
rerxi des SchlieBvorganges dergestalt vorgesehen sein, 
daB in Abhangigkeit des fortschreitenden SchlieBvor- 
ganges der Uberwachungs- und Ausldsebereich stets 
so optimal nachgefahren wird. daB eine Selbstausld- 
sung verhindert wird. Mit anderen Worten mussen die 
sich bewegenden Turflugel (beispielsweise bei einer 
einflQgeligen Schwenktur, einer ein- oder mehrflugeli- 
gen SchiebetOr) stets auBerhalb des eine Ausldsung 
Ober die Sertsoren bewerkstelligenden Uberwachungs- 
und AuslOsebereiches liegen. 

[0017] ' Bevorzugt kann auch eine kontinuierliche 
Nachfuhrung CVerkteinerung) und Veranderung des 
Uberwachungs- und Ausldsebereiches wahrend des 
SchlieBvorganges durchfuhrt werden. 



[0018] Nach Beenden des SchlieBvorganges kann 
dann wreder eine Umschaltung auf den maximalen gro- 
Ben Uberwachungs- und Ausldsebereich vorgenom- 
men werden. um eine maximale Sicherheit zu 
5 gewahrlelsten. 

[0019] Eine entsprechende Umschaltung und Nach- 
fuhrung des vom Turstatus abhangtgen Uberwachungs- 
und Ausldsebereiches wahrend des Offnungszustan- 
des eines Flugels ist nicht erfbrderlich, da hier ohnehin 
10 durch Fremdausldsung uber die verwendete Sensorein- 
richtung eine Umschaltung in Offnungsstellung ausge- 
Idst wurde. 

[0020] Insbesondere bei irrtensitatsmesserKlen oder 
auch reflexionsmessenden Sensoreinrichtungen kann 

75 eine Verhngerung des Oberwachungs- und Ausldsebe- 
reiches durch Herabsetzung der Empfindlichkeit der 
Sensoreinrichtung und/oder der Auswert- und/oder 
Steuerungselektronik durchgefuhrt werden. 
[0021 ] Die erfirxiungsgemaB vorgesehene Selbstkali- 

20 brierung weist wertere Vorteile dann auf. wenn in 
Abhangigkeit des Turstatus die GrdBe und/oder der 
/Vusidsezone bzw. die Empfindlichkeit des Sensors ver- 
andert wird, Denn dadurch kann vor allem die zumin- 
dest zweistufige oder zumindest zwei unterschiedliche 

25 Ubenwachungs- und Ausldsebereiche und/oder Emp- 
findlichkeiten berucksichtigende Steuerungs- und Uber- 
wachungseinrichtung optimal bezuglich ihres 
Uberwachungs- und Ausldsebereiches wahrerxi der 
SchlieBbewegung einer Tur voreingestellt werden. Pro- 

30 gramnrttechnisch vorgegeben und/oder eingesteitt Oder 
nachlad- oder installiert>ar kann dann beispielsweise 
der gewunschte optimale groBe Uberwachungs- und 
Ausldsebereich fur die anderen Zustande der zu uber- 
wachenden Tur (wie SchlieBstellung, Offnungsstellung) 

35 etc. voreingestellt werden. 

[0022] Die Erfindung wird nachfoigend anhand zweier 
/Ujsfuhrungsbeispiele fur den Fall einer SchiebetOr und 
fur den Fall einer Rugeltur erdrtert. Dabei zeigen im ein- 
zelnen: 

40 

Figur 1 : eine schematische Frontansicht einer 

zweiflQgeligen SchiebetOranordnung mtt 
Sensoreinrichtung; 

45 Rgur 2 : eine schematische Horizontalschnitldar- 

stellung durch das Ausfuhrungsbeispiel 
gemaB Figur 1 mit unterschiedlichen 
Uberwachungs- und Ausldsebereichen; 

so Figur 3 : eine schemat^che Schattungsanordnung 

unter Einbezug einer Sensoreinrichtung 
und einer /Uitriebseinrtchtung; 

Figur 4 : eine entsprechende Darstellung zu Figur 
55 2 wahrend des SchlieBvorganges; 

Figur 5 : eine entsprechende Darstellung zu Figur 

2 fOr den Fall einer einflugeligen 
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Schwenktur im geschlossenen 2ustand; 
und 

Rgur 6 : eine entsprechende Darstellung des Aus- 

fuhrungsbeispieles nach Figur 5 bei gedff- 5 
netem Turflugel. 

[0023] In Figur 1 ist in schematischer Darstellung eine 
zweiflugelige Schiebetur 1 mil zwei Turflugeln 1a und 
1b im geschlossenen Zustand gezeigt. Die Tur Ist in io 
einer Wand 5 vorgesehen. 

[0024] Die TurflQgel werden in bekannter Weise uber 
eine oberhalb des Turdurchbruches horizontal verlau- 
fende und in Figur 1 mit dem Bezugszeichen 7 bezeich- 
nete Laufschiene verfahrbar gehalten und uber is 
beispielsweise einen nicht ndher gezeigten Elektromo- 
tor unter Zwischenschaltung eines umlaufenden Zahn- 
riemens zwischen Offnungs- und Schlief^tellung 
verfahren. 

Im gezeigten Ausfuhrungsbeispiel ist oberhalb des TQr- 20 
durchbruches, d.h. im Bereich der Aufhang und Laufan- 
ordnung der verfahrbaren TOrflugel 1a und lb eine 
Sensoretnrichtung 9 vorgesehen. bevorzugt mittig ober- 
halb des Turdurchbruches. Unter Sensoranordnung 
bzw. Sensoreinrichtung 9 werden alle geeigneten Uber- 25 
wachungs- und/oder Erfassungseinrichtungen verstan- 
den. mit denen in technischer Hinsicht sich bewegende 
Objekte (rnsbesondere Personen) und/oder auch unbe- 
wegte Objekte erfaBt oder dedektiert werden kOnnen. 
Abweichend von dieser Sensoranordnung 9 kfinnen 30 
auch mehrere einzelne Sensoren 9 uber einen gr6Be- 
ren Teil der Breite der Tur oder uber die gesamte Tur- 
breite Oder darOberhinausgehend Oder en 
durchgSngiger Sensorbalken vorgesehen sein. Erg^n- 
zend und alternativ kOnnen die Sensoren auch auf den 35 
Turflugeln selbst oben mittig und/oder unten und/oder 
eher an den SchfieBkanten 13 und/oder an den jeweils 
gegenuberliegenden AuBenkanten 15 und/oder an der 
Wand 5 selbst (beispielsweise auch uber eine vertikate 
Wegstrecke verlaufend. z.B. als Vertikalbalken) vorge- 40 
sehen oder angeordnet sein. 

[0025] Die einen einzelnen Sensor oder mehrere Sen- 
soren 9 , beispielsweise in Form von Infrarotsensoren 
Oder Radarsensoren etc., umfassende Sensoranord- 
nung 9 ermoglicht es. beispielsweise den vor der TQr 45 
befindlichen und auf dem Bcden 17 (Figur 2) strichliert 
gezeichneten UbenA^achungs- und Ausldsebereich zu 
ubenwachen. 

[0026] Ndhert sich eine Person der Tur und kommt in 
den Bereich der Ubenvachungs- und Ausldsezone 19, so 
so wird uber die Sensoranordnung (bei einem Radar- 
sensor in Form der empfangenen, vom Objekt ref lektier- 
ten Strahfen; im Falle eines Infrarotsensors durch die 
Infrarotstrahlung) ein entsprechendes Signal empfan- 
gen, welches entsprechend der schematischen ss 
Schaltungsanordnung nach Figur 3 in einer Auswert- 
stufe 23 ausgewertet und in einer nachfolgenden Steue- 
rungsslufe 25 umgesetzt wird, um eine 



Antriebsanordnung 27 zum Offnen der Schiebetur 1 
anzusteuern. Abweichend zu Figur 3 kann die /Vuswert- 
und Steuerungsstufe 23. 25 auch zu einer einheltfichen 
Stufe 24 zusammengefaBt sein. Sie kann entweder 
hartverdrahtet aufgebaut sein, besteht aber vorzugs- 
weise aus einer mikroprozessorgesteuerten Elektronik. 

[0027] Die Auslosezone 19 Ist in den Rguren flSchig 
dargestellt. Die Ausldsezone ist jedoch rdumlich zu ver- 
stehen. Sie erstreckt sich in dem Raum oberhalb des 
eingezeichneten Bereiches. In unterschiedlichen Paral- 
lelebenen zum Boden kann sie auch unterschiedlich 
groB dimensioniert sein. 

[0028] Wie anhand der Darstellung gemdB den Figu- 
ren 1 urxJ 2 zu sehen Ist, Ist die Oberwachungs- und 
Ausldsezone 19 so groB gewahlt. daB sie den gesam- 
ten Turbereich uber die Turflugel la und lb im 
geschlossenen Zustand hinaus uben/vacht, so daB 
kelne oder keine relevanten Totzonen 20 entstehen und 
selbst sich sehr stark seitlich auf die Tur zubewegende 
Personen frQhzeitig erkannt werden kdnnen. In Figur 2 
sind die Totzonen 20 beispielsweise fur den Fall einer 
kleiner dimensionierten Oberwachungs- und Ausldse- 
zone 19' eingezeichnet. 

[0029] Dieser groBe in Figur 2 strichliert wiedergege- 
bene Uberwachungsund Ausldsebereich 19 kann 
sowohl im Zustand H'uren geschlossen" als auch im 
Zustand "Turen gedffnef problemlos beibehalten wer- 
den. 

[0030] Auch wahrend des Turzustandes Turen dff- 
nen" kann dieser groBe Oberwachungs- und /Uisldse- 
bereich 19 aufrecht erhalten bleiben, wobei dies 
ohnehin unproblematisch ist, da sich die Turen bererts 
im Verstellzustand TQren dffnen" befinden. Befinden 
sich die Turflugel la, lb in gedffnetem Zustand und sot! 
nach Ablauf einer in der Regel vorgegebenen Wartezeit 
von dem gedffneten Zustand wieder in SchlieBsteilung 
verfahren werden, well in dem groBdimensionlerten 
Oberwachungs- und Ausldsebereich 19 keine sich auf 
die Tur zubewegende Person uber die Sensoreinrich- 
tung erkannt wird, so wird zundchst von der groBen 
Oberwachungs- und Ausldsezone 19 auf eine kleine 
Oberwachungs- und Ausldsezone 19' umgeschaltet. 
Der Ausldsebereich der Sensoranordnung 9 ist also in 
diesem AusfQhrungsbeispiel zwetstufig ausgelegt, 
wobei die Umschattung auf "kleine Oberwachungs- und 
Ausldsezone 19* durch entsprechende Umschaltung 
der Sensoreinrichtung von "hohe Empfindlichkeit" auf 
"niedrige Empfindlichkeit" in der Auswert- und/oder 
Steuerungsstufe 23, 25 bzw. 24 bewerkstelligt werden 
kann. 

[0031] Durch die Umschaltung auf kieine Oberwa- 
chungs- und Ausldsezone 19* bzw. niedrige Empfind- 
lichkeit bei gedffnetem Zustand der TOr unmittelbar vor 
Einleitung des SchlieBvorganges der Tur wird die Per- 
sonensicherheit nicht reduziert. da sich niemand im 
Erfassungsbereich der groBen Oberwachungs- und 
Ausldsezone 19 bei hoher Ennpfindlichkeit beflndet. In 
Figur 2 ist die kieine Ubenwachungs- und Ausldsezone 
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19' bei niedriger Empfindlichkert der bevorzugt in Form 
eines Radars ausgebildeten Sensoreinrichtung 9 einge- 
zeichnet. woraus ersichtlich ist, daf3 wShrend des 
SchlieBvorganges durch die Turflugel la. 1b eine 
Selbstausldsung vermieden wird. da die Turflugel nicht 
in die verringerte Uberwachungs- und AuslOsezone 19' 
htnelnfahren KOnnen. Daraus ist also ersichtlich, daB 
die Bewegungsbahn des zumrndest einen TurflQgels 
den Uberwachungs- und Ausldsebereich 19 im ubiichen 
Betrlebsmodus schneidet, wohingehend bei Umschal- 
tung auf einen kleineren Uberwachungs- urKt Ausldse- 
bereich der zumindest eine Turflugel in die verriegelte 
Uberwachungs- und Ausldsezone 19' nicht mehr hinein- 
fahrt. 

[0032] Der Volistdndigkeit halber wird enftfdhnt daB 
durch geeignete technische urKl/oder mechanische 
MaBnahmen gegebenenlalls auch ketne oder nicht nur 
eine Verringerung der Dimensionierung des Uberwa- 
chungs- und Ausldsebereiches 19 beim SchlieBvorgang 
erfolgt. sondern alternativ oder erganzerKl eine Lage- 
und Positionsveranderung der Ausldsezone 19 derge- 
stalt moglich ist. daB eine Selbstaust6sung vermieden 
wind. 

[0033] NIach endgultigem Erreichen der SchlieBstel- 
lung wird dann wieder durch ein wetteres Ausldsesignal 
eine Umschaltung hin zum groBen. in den Figuren 1 
und 2 strichliert eingezeichneten Uberwachungs- und 
Ausldsebereich 19 bei z.B. hoher Empfindlichkeit umge- 
schaltet. Sollte wShrend des SchlieBvorganges eine 
Person bei verringerter Ennpfirxllichkeit den auf Weine 
Dimensionierung umgeschalteten Uberwachungs- und 
AuslOsebereich 19' betreten, so wird dies uber die Sen- 
soreinrichtung dedektiert und uber die Auswert- und 
Steuerungsstufe sofort wieder die Antriebseinrichtung 
in Offnungsstellung umgesteuert, wobei bereits gleich- 
zeitig Oder danach, nach Erreichen der Offnungsstel- 
lung der Turflugel oder aber spatestens vor Ablauf einer 
voreingesteflten oder vorgegebenen Wartezeit vor Ein- 
leitung einer ndchsten SchlieBfoige. wieder auf groBen 
Oberwachungs- und Auslosebereich 19 (hohe Empfind- 
lichkeit) umgeschaltetwird. 

[0034] Wie aus der Darstellung gemaB Figur 2 ersicht- 
lich ist, ist die groBe Auslose- und Uberwachungszone 
19 in diesem Ausfuhrungsbeispiel so ausgelegt, daB - 
insbesondere bei geOffneter Tur - die an einer Seile der 
Wand angebrachte Sensoreinrichtung 9 sogar durch 
die gedffnete Tur hindurch in einem gewissen Beretch 
im gegenOberliegenden Raum eine Uberwachung 
durcfifuhren kann. Bei Bedarf und Notwendigkeit kann 
an der gegenOberliegenden Seite der Wand (auf der 
Ruckseite der Tur) eine weitere Sensoreinrichtung vor- 
gesehen sein, um entsprechend spiegelbildttch den 
anderen Zugang zur Tur im anderen Raum zu uberwa- 
chen. 

[0035] Eine weitere Verfeinerung kann dadurch erzielt 
warden. daB nicht nur eine zweistufige. sondern auch 
eine mehrstufige Nachfuhrung vom groBen zum kleinen 
AuslOset>ereich 19. 19' durchgefuhrt wird. 



[0036] Dies ist anhand von Figur 4 schematisch fur 
den Fad angedeutet. daB nach Einleitung der SchlieB- 
bewegung der Turflugel la. 1b (in Figur 3 sind sie etwa 
zur Hdlfte geschlossen) von der ursprunglich groBen 
5 Ausldsezone 1 9 zunSchst auf eine mittelgroBe Auslose- 
zone 19a und nach Erreichen der mittleren SchlieBstel- 
lung auf die kleine Uberwachungs- und Ausldsezone 
19' umgeschaltet wird. 

[0037] SchlieBlich kann in einer werteren Abwandlung 

10 die Verarxierung von dem groBen Ubenvachungs- und 
Ausldsebereich 19 zum kleinen Uberwachungs- und 
Auslosebereich 19' auch wShrend des SchlieBvorgan- 
ges der Tur kontinuierllch nachgeregelt und nachge- 
fuhrt werden, so daB in jedem Zustand die 

75 grOBtmdgliche Uberwachungszone und groBtmogliche 
Empfindlichkeit der Sensoreinrichtung gegeben ist. 
ohne daB eine Selbstausldsung provozlert wurde. 
[0038] Die Figuren 5 und 6 zeigen die entsprechen- 
den ZustSnde und Verhaltnisse fur den Fall einer 

20 Schwenkf lugettur 1 c, wobei hier den unterschiedlichen 
Offnungs- und SchlteBstellungen 31a. 31b. 31c fur den 
Schwenkflugel 1c die unterschiedlich groBen Uberwa- 
chungs- und AuslOsezonen 19a, 19b, 19c zugeordnet 
sind- Unmittelbar vor dem letzten SchlieBvorgang des 

25 Schwenkf lugels 1 c wird die Uberwachungszone auf "0** 
gestellt, also ausgeschaltet. 

[0039] Nach SchlieBung der Tur wird wieder auf gro- 
Ben Obenwachungs- und Auslosebereich 19 umge- 
schaltet (Figur 5). 

30 [0040] Um wdhrend des SchlieBvorganges der Tur - 
wenn sich im Bereich der Ruckseite der Tur eine Person 
ndhern sollte - wieder in Offnur^srichtung umzuschal- 
ten, kann hier eine zus&tzliche Sensoreinrichtung 9" 
vorgesehen sein, wie dies in der vertikalen Draufsicht in 

35 Figur 5 angedeutet ist. 

[0041 ] Fur die einwandf reie und sichere Funktion der- 
artger automatischer Turen ist die richtige Einstellung 
der AuslOseorgane vor allem wahrend des SchlieBvor- 
ganges der TQr von zentraler Bedeutung. 

40 [0042] Sind die Sensoren zu schwach und/oder im 
Auslosebereich 19 wdhrend der SchlieBstellung zu 
schwach bzw. zu klein ausgelegt. so ergibt sich eine 
unempflndliche Tur die nicht oder zu spdt offnet, Oder 
bei der die Totzonen zu groB und damit Gefahrmomente 

45 vorhanden sind. Bei zu empfindlicher Einstellung 
besteht die erwahnte Gefahr der Selbstausldsung, was 
die unerwunschte Stdrung der Tur mit sich brdchte. 
[0043] Um die optinnale Einstellung vorzunehmen wird 
bevorzugt ein vollautomatisch durchfuhrbares Teach-tn- 

50 Verfahren durchgefOhrt. 

[0044] Insbesondere bei einer Sensoreinrichtung 9 in 
Form eines Radars wird in der Auswert- und/oder Steu- 
erstufe 23, 25, von der zumindest einen oder von den 
beiden Stufen bevorzugt ein Mikroprozessor umfaBt 

55 und eine Verstdrkung des Radarsignals eingestellt. 
Wdhrend einigen bei Inbetriebnahme der Tur durchzu- 
fuhrenden Offnungs- und SchlieBbewegungen wird die 
Verstarkung von einem niedrigeren Wert langsam 
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erhOht. bis die Tur beim SchlieBvorgang uber die Sen- 
soreinrichtung selbst dedektiert. Dann wird die Emp- 
findlichkeit vorzugsweise um einen bestimmten Faktor 
zuruckgestellt, bis keine Gefahr fur eine Sell3Stausld- 
sung mehr besteht. 5 

[0045] Bei einem mehrstufig verkleinerten oder lage- 
veranderten Ausldsebereich (beispietsweise entspre- 
chend Figur 4) kOnnen fur die unterschiedlich groB 
gewahlten AuslOsezonen 19 in Abh^ngigkeit der jeweili- 
gen SchlieBsteilung bevorzugt in dem automatisch io 
durchfuhrbaren Teach-ln-Verfahren jeweils die optima- 
len Einstellungen zur Bestimmung der optimalen AuslO- 
sezone ermlttelt und bevorzugt in der Steuerungs- und 
Auswertstufe 23, 25 abgespeichert werden. 
[0046] Bei Bedarf kann auch noch eine ergdnzende is 
manuelie Korrektur der automatischen Einstellung vor- 
genommen werden. vorzugsweise durch eine nicht 
n^her in der Zeichnung dargestellte permanente oder 
zuschaltbare Eingabeeinrichtung. vorzugsweise unter 
Verwendung von Tastaturen. 20 
[0047] Wenn also noch eine manuelie Beeinflussung 
zur Einstellung und Erzielung einer optimierten SchlieB- 
und Offnungsbewegung eines FIQgels zu bewerksteill- 
gen ist. ist bevorzugt die gesamte Anordnung so aufge- 
baut und vorgesehen, da3 keine Nachjustlerung an der 2S 
Elektronik Oder dem Sensor selbst (also direkt an der 
Hardware) vorgenommen werden muB. sondern allein 
uber das Bedienungsfeld (Bedi&iungseingabegerSt) 
die gewunschte Anderung oder manuelie Nachkorrek- 
tur Oder eine allgemeine Verdnderung des zuvor im 30 
Teach-in-Verfahren erzielten Resultates vorgenommen 
werden kann. 

[0048] Auch wenn kein Teach-ln-Verfahren durchge- 
fOhrt werden sollte, kann bevorzugt uber ein Eingabe- 
gerat die gewunschten Anderungen oder Daten 35 
eingegeben werden. 

[0049] Sollte im Laufe des Betriebs der Tur durch eine 
auftretende Drift oder durch andere Umwetteirtflusse 
sich die Empfindlichkeit oder AuslOsecharakteristik 
nachteilig verdndern, so kann das vorstehend beschrie- 40 
bene Teach-ln-Verfahren erneut durchgefuhrt werden. 
Es kommt dann zu einem entsprechenden automati- 
schen Korrektur-Abgleich und zur Anpassung an die 
gegenwdrtigen optimalen Betriebsbedingungen, um 
eine Selbstausldsung der Tur zu vermeiden. 45 
[0050] Die zuletzt beschriebene optimale in einem 
Teach-ln-Verfahren einzustellende und durchzufuh- 
rende Selbstkalibrierung des Uberwachungs- und Aus- 
Idsebereiches 19 bzw. der Empfindlichkeit der 
Sensoreinrichtung gilt gleichermaBen fOr Bewegungs- so 
melder wie auch fur statische Sensoren. 
[0051] Grundsatzlich kann das Teach-ln-Verfahren 
auch umgekehrt vorgenommen werden. daB von einer 
einem groBen Verst^kungsfaktor beigegebenen 
Selbstausldsung ausgegangen und dann anschlieBend ss 
die Empfindlichkeit langsam verringert wird, bis keine 
Selbstausldsung mehr provoziert wird. 



PatentansprQche 

1 . Verfahren zur Ansteuerung und/oder Ubenwachung 
eines angetrrebenen FIQgels (la. lb, 1c), ins- 
besondere einer Tur (1), eines Fensters Oder dgL, 
mit einer Sensoreinrichtung (9) zur Uberwachung 
und Erfassung eines zumindest einem Flugel (1a, 
lb, 1c) zugeordneten Ubenwachungs- und Auslfise- 
bereiches (19), dadurch gekennzeichnet. daB in 
einem Teach-ln-Verfahren wahrend einer oder 
mehrerer Offnungs- und/oder SchlieBbewegungen 
des zumindest einen FIQgels (la, lb. 1c) ausge- 
hend von einer Meineren Uberwachungs- und und 
AuslOsezone (19) und/oder einer niedrigeren Emp- 
findlichkeit der Sensoreinrichtung (9) eine Verstel- 
lung in der Auswert- und Steuerungsstufe (23. 25) 
dergestalt vorgenommen wird, daB die wirksame 
Uberwachungs- und AuslCsezone (19) vergrdBert 
und/oder die Empfindlichkeit der Sensoreinrichtung 
(9) derart erhdht wird. bis eine Selbstausldsung 
erreicht wird, und daB anschlieBend eine einen 
Sicherhettsabstand zur Vermeidung einer Selbst- 
ausldsung bewirkende Verstellung vorgenommen 
wird. 

2. Verfahren nach dem Obert>egriff des Anspruches 1 , 
cfeidurch gekennzeichnet, daB in einem Teach-ln- 
Verfahrenwahrend einiger Offnungs- und SchlieB- 
bewegungen des zumindest einen FIQgels (1a. lb. 
1c) ausgehend von einer grdBeren Ubenwachungs- 
und Ausldsezone (19) oder einer hdheren Empfind- 
lichkeit der Sensoreinrichtung (9) eine Verstellung 
in der Auswert- und Steuerun^stufe (23. 25) der- 
gestalt vorgenommen wird, daB die wirksame 
Uberwachungs- und Ausldsezone (19) verkteinert 
und/oder die Empfindlichkeit der Sensoreinrichtung 
(9) derart verringert wird, bis eine Selbstausldsung 
vermieden Ist. 

3. Verfahren nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeiclinet, daB nach Erreichen einer Einstellung, bei 
der eine Selbstausldsung vermieden ist, anschlie- 
Bend eine einen Sicherheitsabstand zur Vermei- 
dung einer Selbstausldsung bewirkertde 
nachtrSgliche Verstellung ergdnzend vorgenom- 
men wird. 

4. Verfahren nach einem der Anspruche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Verstarkung 
des Radarstgnals durch einen in der Auswert- 
und/oder Steuerungselektronik (23, 25; 24) vorge- 
sehenen Mikroprozessor einstellbar ist. 

5. Verfahren nach einem der Anspruche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet. daB das Teach-ln-Ver- 
fahren bei Inbetriebnahme eines zu Qberwachen- 
den FIQgels (la, lb. 1c) automatisch gestartet wird. 
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6. Verfahren nach einem der Anspruche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet. daB die im Teach-in- 
Verfahren ermittelten Werte zur Bestimmung der 
Uberwachungs- und Ausldsezone (19) und/oder 
der Empfindlichkeit der Sensoreinrichtung (9) 5 
manuell ver^nder- und/oder korrigierbar sind. 

7. Verfahren nach einem der An^ruche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, dalB vor dem Beginn, 

bei Beginn Oder wahrend des SchlieBvorganges 10 
des FIQgels (la. lb, 1c) in der Sensoreinrichtung 
(9) und/oder der Auswert- urKl/oder Steuerstufe 
(23. 25) eine Umschaltung derart vorgenommen 
wird. da6 von einem gro6en oder anfdngtichem 
Oberwachungs- und Ausldseberetch (1 9) und/ oder is 
einer hoheren Empfindlichkeit auf einen kietneren 
und/oder lageveranderten Oberwachungs- und 
Ausldsebereich (19') bzw. eine niedrigere Empfind- 
lichkeit derart umgeschaltet wird. daB wahrend des 
SchlieBvorganges des FlOgels (la, lb. 1c) eine 20 
Selbstausldsung und Umsteuerung des Flugels 
(la, lb, 1c) In Offnungsstellung verhindert ist. 

8. Verfahren nach einem der Anspruche 1 bis 7, 
dadurch gekennzeichnet. daB die Umsteuerung 25 
von einer groBen und/oder anfdnglichen Oberwa- 
chungs- und Ausldsezone (19) hin zu einer kleine- 
ren und/oder lageveranderten Oberwachungs- und 
AuslOsezone (19*) im zeitlichen Zusammenhang 

mit dem Beginn des SchlieBvorganges und/oder im 30 
ortlichen Zusammenhang von der SchlieBposition 
des Rugels (la. lb. 1c) erfolgt. 

9. Verfahren nach einem der AnsprOche 1 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Umsteuerung 35 
von einer groBen und/oder anfanglichen Oberwa- 
chungs- und Ausldsezone (19) hin zu einer kleinere 
und/oder lageveranderten Oberwachungs- und 
Ausldsezone (19*) zumindest einstufig, vorzugs- 
weise mehrstufig vorgenommen wird. 4o 

10. Verfahren nach einem der Anspruche 1 bis 9, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Unnsteuerung 
von einer groBen und/oder anfanglichen Oberwa- 
chungs- und Ausldsezone (19) hin zu einer kleine- 45 
ren und/oder lageveranderten Oberwachungs- und 
Ausldsezone (19*) kontinuierlich vorgenommen 
wird. 

11. Verfahren nach einem der Anspruche 1 bis 10. so 
dadurch gekennzeichnet, daB eine Sensorein- 
richtung (9) bestehend aus zumindest einem Bewe- 
gungsmelder, vorzugsweise in Form einer 
Radaranordnung. venwendet wird. 

55 

12. Verfahren nach einem der Anspruche 1 bis 11. 
dadurch gekennzeichnet, daB die Empfindlichkeit 
beim SchlieBvorgang des Ftugels (la, lb, 1c) von 



einer anfSnglichen hdherien Empfindlichkeit auf 
eine niedrigere Empfindlichkeit umgeschaltet wird. 

13. Verfahren nach /Vnspruch 12, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Umschaltung von hoher auf nied- 
rige Empfindlichkeit zumindest zweistufig, 
vorzugsweise mehrstufig oder kontinuierlich wdh- 
rend des fortschreitenden SchlieBvorganges des 
Flugeis (1a. lb, 1c) erfolgt. 

14. Verfahren nach einem der /\nspruche 1 bis 13, 
dadurch gekennzeichnet, daB im zeitlichen 
und/oder posrtionsabhangigen Zusammenhang mit 
der Erreichung der SchlieBstellung des zumindest 
einen Rugels (la, 1b, 1c) wieder eine Umschaltung 
auf groBen und/oder anfanglichen Ausldse- 
und/oder Oberwachungsbereich (19) und/oder 
hohe Empfindlichkeit vorgenommen wird. 

15. Verfahren nach einem der Anspruche 1 bis 14. 
ctedurch gekennzeichnet, daB der groBe Obenva- 
chungs und Ausldsebereich (19) und/oder die hohe 
Empfindlichkeit der Sensoreinrichtung (9) wahrend 
des Flugelzustandes '^geschlossener Rugel" und 
"gedffneter Fluger eingesteitt wird. 

16. Verfahren nach einem der Anspruche 1 bis 15. 
dadurch gekennzeichnet. daB die Einstellung des 
zumindest einen kleineren Oberwachungs- Oder 
Ausldsebereiches (19) oder der zumindest einen 
niedrigeren Empfindlichkeit der Sensoreinrichtung 
(9) in einem automatischen Teach- In-Verfahren ein- 
gestellt wird. 

17. Vorrichtung zur Ansteuerung urxi/oder Obenva- 
chung eines angetriebenen Rugels (1a. 1b. lc). 
insbesondere einer TQr (1), eines Fensters oder 
dgl. mit einer Sensorenhchtung (9) zur Obenwa- 
chung und/oder Erfassung eines zumindest einem 
Rugef (la. lb, 1c) zugeordnet^ Oberwachungs- 
und AuslOsebereiches (19) und mit einer Auswert- 
und/oder Steuerstufe (23, 25; 24). worQber die von 
der Ser^oreinrichtung (9) kommerrden Daten aus- 
gewertet werden und eine motorische Antriebsein- 
richtung (27) zur Bewegung des Flugels (la, 1b. 1c) 
zugefOhrt werden. nach einem der Anspruche 1 bis 
16, dadurch gekennzeichnet. daB die Auswert- 
und/oder Steuerstufe (23. 25; 24) derart aufgebaut 
ist. daB die Einstellung zumindest eines kleineren 
Obenwachungs- und Ausldsebereiches (19*) oder 
die Einstellung zumindest einer niedrigeren Emp- 
findlichkeit der Sensoreinrichtung (9) in einem auto- 
matischen Teach-ln-Verfahren durchfuhrfoar ist. 

18. Vorrichtung nach Anspruch 17. dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Teach-ln-Verfahren wdhrend 
einer oder mehrerer Offnungs- und/oder SchlieBbe- 
wegungen des zumindest einen Flugels (la. lb, 1c) 
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derart durchfuhrbar ist, daB ausgehend von einer 
kleineren Uberwachungs- und AuslOsezone (19*) 
und/oder einer niedrigeren Empfindlichkeit der 
Sensoreinrichtung (9] eine Verstellung in der Aus- 
wert- und/oder Steuerstufe (23, 25; 24) dergestatt 5 
vomehmbar ist, da(3 die wirksame Uberwachungs- 
und AustOsezone (19) vergrdBert und/oder die 
Empfindlichkeit der Sensoreinrichtung (9) derart 
erhOht wird. bis eine Selbstausldsung erreicht>ar 
ist tirvj daf3 anschlieBend eine einen Sicherheits- w 
abstand zur Vermeidung einer SelbstauslOsung 
bevtfirkende Verstellung vomehm- Oder durchfuhr- 
bar ist 

19. Vorrichtung nach Anspruch 17 oder 18, dadurch 15 
gekennzeichnet, da3 das Teach-ln-Verfahren 
wahrend einer Oder mehrerer Offnungs- und/oder 
SchlieBbewegungen des zumindest einen Flugels 
(la, lb, 1c) derart durchfuhrbar ist, daB ausgehend 
von einer grdBeren Uberwachungs- und Ausldse- 20 
zone (19*) und/oder einer hoheren Empfindlichkeit 
der Sensoreinrichtung (9) eine Verstellung in der 
Auswert- und/oder Steuerstufe (23, 25; 24) derge- 
stalt vornehmt)ar ist. daB die wirksame Uberwa- 
chungs- und Ausldsezone (19) verkleinert und/oder 25 
die Empfindlichkeit der Sensoreinrichtung (9) der- 
art verringert wird, bis eine Selbstausl6sung ver- 
mieden ist. 

20. Vorrichtung nach einem der Anspruche 17 bis 19, 30 
daduich gekennzeichnet, daB die in dem Teach- 
In-Verfahren ermittelten Werte zur Vermeidung 
einer Selbstausidsung einer manuell eingebbaren 
Oder vorgegebenen Kbrrektur oder Anderung unter- 
ziehbar sirxj. 35 

21. Vorricfitung nach einem der Anspruche 17 bis 20, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Sensoreinrich- 
tung (9) und/der die Auswert- und/oder Steuerstufe 
(23, 25; 24) so autgebaut sind, daB vor dem 40 
Beginn. bei Beginn oder wdhrend des SchtieBvor- 
ganges des FlQgets (1a, lb, 1c) eine Umschaltung 

in der Sensoreinrichtung (9) und/oder der Auswert- 
und/oder Steuerstufe (23. 25; 24) derart durchfuhr- 
bar ist, daB von einem groBen oder anfdnglichen 45 
Uberwachungs- und Ausl6sebereich (19) und/oder 
einer h5heren Empfindlichkeit auf einen kleineren 
und/oder lageveranderten Ubenwachungs- und 
AuslosetDereich (19*) bzw. eine niedrigere Enrpfind- 
lichkeit derart umgeschaltet wird» daB wdhrend des so 
SchlieBvorganges des Flugels (la, lb, 1c) eine 
Selbstausidsung und Unr^teuerung des FlQgels 
(la, lb, 1c) in die dffnungsstellung unterbunden ist. 

22. Voaichtung nach Anspruch 21, dadurch gekenn- ss 
zeichnet daB die Umsteuerung von einer groBen 
und/oder anfdnglichen Ubenwachungs- und Ausld- 
sezone (19) hin zu einer kleineren urxi/oder lage- 
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verdnderlichen Uberwachungs- und AuslOsezone 
(19") und/oder von einer hoheren hin zu einer nied- 
rigeren Empfindlichkeit zumindest einstuftg, vor- 
zugsweise mehrstufig erfolgt. 

23. Vorrichtung nach /Vnspruch 1 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Umsteuerung von einer groBen 
und/oder anfanglichen Uberwachungs- und Ausld- 
sezone (19) hin zu einer kleineren urKl/oder lage- 
verdnderlichen Uberwachungs- und Ausldsezone 
(19T und/oder von einer hdheren hin zu einer nied- 
rigeren Empfindlichkeit kontinuierlich erfolgt. 

24. Vorrichtung nach einem der AnsprOche 17 bis 23. 
dadurch gekennzeichnet. daB die Sensoreinrich- 
tung (9) aus einem Bewegungsmelder. vorzugs- 
weise in Form einer Radaranordnung t^esteht. 

25. Vorrichtung nach einem der /Vnspruche 1 7 bis 24, 
dadurch gekennzeichnet. daB die Auswert- 
und/oder Steuerstufe (23, 25; 24) und/oder die 
Sensoreinrichtung (9) derart aufget^aut sind, daB 
die gesamte Sensorik in zeitlichem Zusammen- 
hang mit dem SchlieBvorgang von einer hdheren 
anfdnglichen Empfindlichteit auf eine niedrigere 
Empfindlichkeit umschattt>ar tst. und zwar zumin- 
dest einstufig oder kontinuierlich. 

26. Vorrichtung nach einem der Anspruche 17 bis 25, 
dadurch gekennzeichnet. daB die Auswert- 
und/oder Steuerstufe (23. 25; 24) und/oder die 
Sensoreinrichtung (9) derart aufgebaut sind. daB 
im zeitiichen und/oder positionsabh&igigen 
Zusammenhang mit der Erreichung der SchlieB- 
stellung des zumindest einen Flugels (1a, lb, 1c) 
wiederum eine Umschaltung auf einen groBen 
und/oder anfanglichen AuslOse- und/oder Oberwa- 
chungsbereich (19) und/oder eine hohe Enrpfind- 
lichkeit durchfuhrbar ist. 

27. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 7 bis 26, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Auswert- 
und/oder Steuerstufe (23, 25; 24) und/oder die 
Sensoreinrichtung (9) wShrend des Flugelzustan- 
des "geschtossener Flugel" und "geoffneter Rugel" 
auf einen groBen Uberwachungs- und Ausldsebe- 
reich (19) und/oder eine hohe Empfindlichkeit der 
Sensoreinrichtung (9) eingestellt ist. 
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